Abstract: The paper is focusing on an e-tool for data processing acquired from the transport device on-board recorder. The developed e-tool is processing data related to the device exploitation parameters and movement trajectory that can be used to improve transport devices safety and reliability.
Introduction
The today market of devices for establishing the position with using GPS technology (Global Positioning System) with NAVSTAR (NAVigation Signal Timing And Ranging) satellite navigation system technique [3] , a lot of devices are freely available. Linking GPS with GSM (Global System for Communications Mobiles) technology permit increase operating possibilities of new type of telematic supported transport devices. At present we can send information about current GPS receiver position to the computer in real time. Specificity of transmitting data through GSM connections [6] , on the example of the SMS message architecture [15] requires the translator enabling encoding the information about located object position. Today it is realized by NMEA algorithm [7] . Processing of acquired data [11] allow to increase safety and reliabilities of mobile means of transport. A mix devices combine a lot of different technology are continually develop [1, 10] . The paper is focusing on a method of using a type of the on-board device recorder for acquire alphanumeric sequence write on portable data carrier and the way of analysis possess data for needs of the safety and the reliability of mobile means of transport.
Data acquired
In paper [8, 9] was presented a method of the information transfer in the quasi real-time mode (on-line). It was realized with use of the GSM technology with the GPS module. It was a NV 7.0 code name device. At present a new GPS devices -code name NV 11 (NV devices are being shown on the Fig. 1) give additional options and possibilities. Geographic coordinates can be normal transmission with use of the GSM technology, but these devices can extra archiving posse's information on the memory stick. This information is complement about operating parameters concerning vehicle. Advantage of this solution is possibility connected specific exploitation parameters of means of transport with concrete geographic coordinates. Recorded data contain the route of the vehicle. The route was being saved in the Source Map format in the *.trk -track file extension and *.wptwaypoint file extension. These files and these formats are compatible with the majority of digital maps (e.g. Cartall-Emapa Navigator). Preview of the *.trk file in the *.txt mode was shown on the Fig. 2 . Additionally the module generating on the memory card two kinds of other files. It is a Z.dat. this file doesn't contain essential data for the user and the Br_sygn.txt file [12] , which is being created in the case when the function of the record is work but GPS receiver didn't establish the position.
Data analysis and programme structure
Some kind information posses from the *.trk file can be export to vector map computer software (e.g. Navigator Map of Poland 2007) [2] but some information will be lost. The Fig. 3 . shown effect of export *.trk file in map source mode. Fault of this kind data analysis/presentation is lots some information connected directly with GPS geographic coordinates. We have no information concerning vehicle exploitation parameters, get from analogue/digital inputs of the module. To the complete data analysis, was create a specialist software tool basing on the Visual Basic environment [13, 14] . Main structure of the program built several cooperating macros (Visual Basic language) works together and few additional instructions securing before main program overloading The maximum amounts to location which it is possible to fill with this environment is about 65000 lines [5] .
The application enabling full analysis of the *.trk files. Fig. 4 shown first dialog screen from the "analiza_trk" macros. Present application enables to create function of two freely chosen exploitation parameters of the whole data system. Figure 6 . shown characteristic generated for the velocity of the vehicle in the time function. The figure 7. present characteristic generated for the same parameter (velocity) but in the distance function. Application architecture enable compare characteristic items of the track independent of chosen function. 
Conclusion
The program described in the study serving for analysis of *.trk files is supplementing analyses, delivering the required information about the trajectory of the means of transport. This solution together with digital maps is multi functional tool for safety, reliability and exploitation of means of transport. 
NARZĘDZIE DO PRZETWARZANIA DANYCH POZYSKANYCH Z REJESTRATORA POKŁADOWEGO
ŚRODKA TRANSPORTU
Wstęp
Na rynku urządzeń ustalania pozycji z wykorzystaniem technologii GPS (ang. Global Positioning System) wykorzystującej system nawigacji satelitarnej NAVSTAR (ang. NAVigation Signal Timing And Ranging) [3] , dostępne są urządzenia zwiększające możliwości operacyjne tych urządzeń. Unifikacja łącząca osiągnięcia technologii GSM (ang. Global System for Mobile Communications) i GPS służącego do przekazywania ustalonej pozycji środka transportu przez odbiornik do komputera w celu dalszego przetwarzania informacji o położeniu obiektu ciągle jest przedmiotem dynamicznego rozwoju [1, 10, 11] . Specyfika przesyłania danych poprzez łącza GSM [6] , na przykładzie architektury wiadomości SMS [15] , wymaga translatora umożliwiającego jednoznaczne kodowanie informacji dotyczących pozycji lokalizowanego obiektu. Obecnie kodowanie jest realizowane poprzez standard NMEA [7] . Przedmiotem artykułu jest sposób użycia pokładowego e-urządzenia środka transportu do pozyskiwania informacji z procesu jego użytkowania (w postaci alfanumerycznego ciągu znaków zapisanych na przenośnym nośniku danych) oraz sposób analizy pozyskanych informacji dla potrzeb zapewnienia bezpieczeństwa i niezawodności struktury systemu transportowego.
Pozyskiwanie danych
W artykułach [8, 9] przedstawiono sposób przesyłu informacji w trybie quasi real-time (on-line) przy pomocy technologii GSM z wykorzystaniem modułu NV 7.0. Obecnie możliwa jest jednoczesna transmisja koordynatów z informacjami dodatkowymi (dotyczącymi przykładowo zmian parametrów eksploatacyjnych środka transportu) wraz z ich archiwizowaniem w pamięci wewnętrznej modułu. Funkcję zapewnia opracowany moduł NV11, który oprócz zapisu danych GPS, umożliwia także zapis wybranych parametrów eksploatacyjnych środka transportu. Zaletą rozwiązania jest pozyskiwanie różnej kategorii danych oraz ich odniesienia do współrzędnej geograficznej w sposób jednoznaczny Dodatkowo na karcie pamięci moduł generuje plik wewnętrzny programu typu Z.dat, który nie zawiera istotnych danych dla użytkownika oraz plik typu Br_sygn.txt [12] , który jest tworzony w przypadku gdy funkcja zapisu jest włączona, a odbiornik GPS nie ustalił jeszcze pozycji w przestrzeni roboczej.
Analiza danych
Dane wyjściowe z pliku *.trk można zaimportować do programów typu Map Source (np. Nawigator Mapa Polski 2007) [2] . Na rysunku 3 przedstawiono graficzny wynik importowanej mapy nałożonej w formie warstwy na mapę wektorową. Wadą takiej formy prezentacji danych jest brak możliwości pozyskania danych zintegrowanych bezpośrednio z danymi GPS połączonymi z współrzędnymi geograficznymi oraz danych dotyczących parametrów eksploatacyjnych urządzenia, uzyskanych z wejść analogowych lub/ i cyfrowych modułu. Dla potrzeb analizy danych, z wykorzystaniem środowiska programowania Visual Basic Excela [4, 13, 14] , zbudowano aplikację umożliwiającą analizowanie plików typu *.trk. Na rysunku 4 przedstawiono ekran powitalny programu analiza_trk, który umożliwia analizowanie zmian dwóch dowolnie wybranych parametrów eksploatacyjnych charakteryzujących proces użytkowania badanego środka transportu. Program zbudowano z wykorzystaniem zespołu współpracujących ze sobą makr wraz z instrukcjami napisanymi w języku Visual Basic, zabezpieczającymi przed przeciążeniem środowiska Excel 2003. Maksymalna ilość wierszy, które można wypełnić danymi wynosi około 65000 [5] .
